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पररचर्

 रेवडर् साउोंवडोंग तकनीक में प्रौद्य वगकी की उन्नवत के कारण दुवनर्ा भर में

मौसम विज्ञान एजेंवसर् ों ने रेवडर् स ोंडे पे्रक्षण में उपर् ग के वलए जीपीएस

आधाररत प्रणाली क अपनार्ा  ै।

 रेवडर् स ोंडे के वनमायण / उत्पादन का भारत मौसम विज्ञान विभाग का 50 से

अवधक िर्षों का अनुभि  ै ।

 जीपीएस आधाररत तकनीक क पार्लट िारु् (PB) पे्रक्षण में गुब्बारा अनुरेिण

(tracking) के वलए इसे्तमाल वकर्ा जा सकता  ै .

 जीपीएस आधाररत जमीन ररसीिर वसस्टम प ले से  ी SAMEER DoIT, मुोंबई

द्वारा स्वदेश में विकवसत कर वलर्ा  ै ।

 बाजार में उपलब्ध जीपीएस मॉडू्यल की लागत, प्रवतस्पधाय की िज से लगातार

मूल्य वगरने की प्रिृवि का पता चलता  ै ।

 इसवलए , र् अब स्वदेशी जीपीएस आधाररत प्रणाली, रेवडर् साउोंवडोंग में प्रर् ग

के वलए एक व्याि ाररक विकल्प बन गर्ा  ै।



 ाडयिेर्र आिश्यकताएों

•  ाडयिेर्र आिश्यकताओों क मुख्य त र पर 2 भाग ों में

बााँट सकते  ैं ;

क ) ज़मीनी सोंग्रा क प्रणाली (The ground receiver 

system)

ि ) जी पी एस आधाररत पार्लट-स ोंडे (The GPS pilot-

sonde)

क ) जी पी एस आधाररत ज़मीनी सोंग्रा क प्रणाली M/s 

SAMEER, DoIT, मुोंबई के स र् ग से विकवसत कर

वलर्ा गर्ा  ै



ि ) जी पी एस आधाररत पार्लट-स ोंडे

पायलट-स ोंडे का खाका (Block diagram) निम्न नित्र में निया गया है ;
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वचत्र-१ जी पी एस पार्लट-स ोंडे का िाका



(i) जी वप एस मॉडुल तकनीकी विरे्षशताएों (specifications)

S.No. Parameter Specifications

1 Dimensions 30.0 x 30.0 x 8.0 mm

2 Antenna Fully integrated Embedded

3 Channels 20

4 Tracking Code pulse carrier tracking

5 Tracking capability 20 satellites simultaneously

6 Horizontal accuracy 2.5 m (CEP),5.5m 2dRMS

7 Velocity accuracy Speed<0.01m/s; heading <0.01˚

8 Operating

Environment

Temperature –10°C to +60°C,

Humidity- up to 95% non-condensing

9 Power Consumption average sustained power 152 mW

10 Electrical input

power range

3.3VDC - 0.3/ + 0.3VDC,



(ii) आोंकड़े सोंग्र ण ब डय Data Integrator Board



(iii) तरोंग उत्सजयक (Transmitter)

तरोंग उत्सजयक (ट्ाोंसमीटर) का र् जनाबद्ध पररपथ आरेि नीचे वदर्ा गर्ा  ै;



पार्लट-स ोंडे सॉफ्टिेर्र

पार्लट-स ोंडे पररपथ में सखिवलत (embedded) सॉफ्टिेर्र

वनम्न कार्ों में सक्षम  ै;

जी पी एस वसग्नल उपखथथत  ै वक न ी ों

र्वद जी पी एस वसग्नल उपखथथत  ै त पार्लट-स ोंडे

पररपथ, जी पी एस सोंग्रा क से आोंकड़े string प्राप्त

(acquire) करता  ै

जी पी एस सोंग्रा क तथा आोंकड़े string क सोंरु्क्त कर

तरोंग उतसजयक क भेज देता  ै



प्रणाली (system) सॉफ्टिेर्र

पे्रक्षण के दौरान तथा बाद में सॉफ्टिेर्र कुशलताएों ;

1. तात्कावलक िारु् आोंकड़े सारणीबद्ध (tabular form)
तथा वचत्र रूप (graphical user interface) में
वदिाता  ै

2. रेिाोंकन के साथ पूरा सोंसावधत पररणाम ों
(processed results) के प्रदशयन

3. आर  ण ररप टय उत्पादन (generation)

4. क डेड पार्लट-गुब्बारा आर  ण मैसेज (Coded PB
message) उत्पादन

5. गुब्बारा ट्ाजेक्ट री उत्पादन



पररणाम
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आर  ण (Ascents) के दस सेट पारोंपररक पार्लट गुब्बारे और जीपीएस

आधाररत pilotsonde के बीच की तुलना में वकर्ा गर्ा  ै



पररणाम साप्ताव क औसत -लिनऊ से्टशन ;

S. No. सप्ता साप्ताव क औसत (अवधकतम)

प्राप्त ऊों चाई वकमी.

1 11 फरवरी से 17 फरवरी तक 8.3 (12.4)

2 18 फरवरी से 24 फरवरी तक 6.8 (9.8)

3 25 फरवरी से 3 मािच तक 8.1 (11.4)

4 4 मािच से 10 मािच तक 9.3 (11.9)

5 11 मािच से 17 मािच तक 8.7 (13.4)

6 18 मािच से 24 मािच तक 7.6 (10.1)

7 25 मािच से 31 मािच तक 10.1 (17.4)

8 1 अपे्रल से 7 अपे्रल तक 8.2 (12.6)



पररणाम साप्ताव क औसत -लिनऊ से्टशन ;

S. No. सप्ता साप्ताव क औसत (अवधकतम)

प्राप्त ऊों चाई वकमी.

9 8 अपे्रल से 14 अपे्रल तक 7.1 (11.2)

10 15 अपे्रल से 21 अपे्रल तक 7.9 (12.0)

11 22 अपे्रल से 28 अपे्रल तक 8.5 (13.1)

12 29 अपे्रल से 5 मई तक 9.7 (14.3)

13 6 मई से 12 मई तक 8.0 (10.5)

14 13 मई से 19 मई तक 8.5 (11.9)

15 20 मई से 23 मई तक 10.1 (13.2)



वनष्कर्षय -
जीपीएस आधाररत रेवडर् सॉने्ड से र् स्पष्ट  ै वक अवधकाोंश मामल ों

में फ्लाइट का समापन गुब्बारा फटना  ै।

 GPS ररसीिर बढ़ते हुए वसग्नल न ी ों ि ता  ै। डेटा की उपलब्धता

मुख्य रूप से सभी मौसम की खथथवत में गुब्बारे की गुणििा पर वनभयर

करती  ै।

 जबवक, ितयमान में ऑविकल वथर् ड लाइट्स का उपर् ग करने

िाले पार्लट विोंड अिल कन मौसम की खथथवतर् ों पर बहुत अवधक

वनभयर  ैं।  में स्पष्ट मौसम में अवधक डेटा वमलता  ै और डेटा की

आिश्यकता बढ़ने पर प्रवतकूल मौसम के साथ डेटा की उपलब्धता

कम   जाती  ै और  में कम डेटा र्ा क ई डेटा न ी ों वमलता  ै,

 ालाोंवक र् फ रकास्ट द्वारा उतु्सकता से आिश्यक  ै।

 पार्लट पिन वटप्पवणर् ों की औसत ऊों चाई केिल 4 से 5 वकमी के

क्रम की   ती  ै, वजसका मुख्य कारण मौसम की कमी  ै।

 पीबी अिल कन ों में जीपीएस आधाररत प्रणाली का उपर् ग इन

सभी बाधाओों क दूर करने और औसत ऊों चाई किरेज क बढ़ाकर 20

वकल मीटर र्ा उससे अवधक का उपर् ग करने की उिीद  ै।



वनष्कर्षय -
 वसस्टम की एकमात्र कमी से्टशन में से प्रते्यक क प्रदान करना  ै;

i) ऑविकल वथर् ड लाइट के बजार् पीसी के साथ प्रते्यक से्टशन पर

एक जीपीएस ररसीिर वसस्टम।

ii) जीपीएस पार्लट-स ोंडे की दैवनक िपत। ऑविकल

वथर् ड लाइट्स के प्रािधान के खिलाफ ररसीिर और पीसी सेट अप

केिल एक बार का वनिेश  ै (अवधकाोंश पार्लट पिन अिल कन

से्टशन प ले से  ी पीसी से लैस  ैं), इसवलए क ई अवतररक्त वििीर्

ब झ न ी ों  ै।

अवतररक्त वििीर् दावर्त्व दैवनक जीपीएस आधाररत पार्लट-स ोंडे

का उपर् ग  ै। डेटा उपलब्धता के वलए काफी  द तक, अवधकतम

20 वकल मीटर तक के मामल ों में, विशेर्ष रूप से प्रवतकूल मौसम की

खथथवत में, जब डेटा का बेसब्री से इोंतजार वकर्ा जाता  ै, त वनिेश

उवचत  ै।

अत: पार्लट पिन अिल कन से्टशन ों पर ऊपरी िारु् नेटिकय में

पररचालन आधार पर पार्लट-स ोंडे के उपर् ग क लागू करना

सोंभि  ै।




